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 چکیده

قابلیت اطمینان بسیار زیاد لوازم الکترونیکی مستلزم پشتیبانی مداوم فعالیت های سلامت پیش بینانه است. 

ارزیابی  بی وقفه از سیستم ما را قادر خواهد ساخت که به موقع اصلاحات لازم جهت کاهش خطر را انجام 

کند. یکی از مهمترین دهیم. مدیریت سلامت سیستم در درجه اول بر روی تشخیص آسیب تمرکز می 

فوق العاده  نانیاطم تیبه قابل ازین ییهوا یها ستمیسچون  در سیستم های هوایی است، PHMکاربردهای 

ی دارند. ابیپرواز و رد ریمس ینیب شیپ ی،و ناوبر مایمهم در کنترل مستقل هواپ یانجام نقش ها یبالا برا

 یی مستلزمهواسیستم های و  یکیقدرت الکتر یها ستمیس یسلامت برا تیریمد شرفتهیپ یها کیتکن

یی فضا یها ستمیو س یاز الزامات هوانورد تیحما ییو توانای نگهدار نان،یاطم تیقابل ،یمنیبه ا ییپاسخگو

از روش پسگام تعمیم یافته بهره گرفته می  PHMبه این منظور در این پایان نامه برای کنترل سیستم  .تاس

شود که با انتخاب مناسب پارامترهای این روش عملکرد سیستم بهبود خواهد یافت . در این گفتار از 

، تا کنترل کننده استفاده شده است یافتهسازی ضرایب پسگام تعمیم برای بهینهالگوریتم رقابت استعماری 

 روش بودن مناسب MATLAB محیط در آمده عمل به های سازی شبیه با نهایت ای بهینه بدست آید. در

 .گردد می اثبات پیشنهادی

 ، روش پسگام ، الگوریتم رقابت استعماری. کنترل کننده غیر خطیکلمات کلیدی: 


